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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE)J

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznej, fotowoltaicznej i odgromowej w budynku przeznaczonym na Miejsce

Obstugi Podroznych w Sukowie gm. Daleszyce.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji projektowej i stanowi jeden z
dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych. Nazwa i lokalizacja

inwestycji zostata podana w fyfule dokumentacji.

1.3. ZAKRES ROBOT
W zakres prac wchodza:

Roboty instalacyjno-montazowe nastepujacych elementow:
- instalacja elekfryczna,
- instalacja fotowolfaiczna,
- instalacja odgromowa.
Specyfikacja jest zgodna z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamowien publicznych
oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dokumentami
dotyczacymi projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci Wykonawca

zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich zapytah na piSmie.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Dziennik budowy - opafrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji
technicznej pomiedzy Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotfami
i do reprezenfacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys $lepy.

Kosztorys Slepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem iloSci.



Ksiega obmiaru - akcepfowany przez Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiardw wykonanych robot w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Zamawiajacego (dla robot dodatkowych i zamiennych). Stosowana w
zalezno$ci od zawartej umowy pomiedzy Inwestorem i Wykonawca.

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robot zgodne z
dokumentacja projektowo-kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajgceqgo w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw dokumentacji projektowe;.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentagji

projektowe;.

2. MATERIALY

2.1. MATERIALY ZAMIENNE
Wszelkie nazwy wtasne produktow i materiatow uzywane w Dokumentacji Projektowej oraz

niniejszej Specyfikacji Technicznej stuzg okresSleniu standardu wykonania i okresleniu
wtasciwosci oraz wymogow technicznych dla zatozonych rozwigzan.

Dopuszcza sie stosowanie zamiennych rozwigzan oraz zamiennych materiatow innych
producentow pod warunkiem:

- spetnienia tych samych lub wyzszych parametrow technicznych materiatow i urzadzen,

- przedstawienia rozwigzan zamiennych na piSmie z podaniem opisu rozwigzan, danych
technicznych, atestow, dopuszczen do stosowania,

- uzyskania pisemnej akceptacji projektanta i zamawiajacego na zastosowanie rozwigzan
zamiennych

Jakiekolwiek przerobki projektowe, budowlane i instalacyjne musza by¢ wykonywane na koszt

Wykonawcy.

2.2. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW
Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow

przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zrodta ich
wytwarzania, zamawiania lub wykonywania, odpowiednie Swiadectwa dopuszczenia do obrotu. W

razie zadania Zamawiajaceqo, Wykonawca przestawi wyniki badan laboratoryjnych, probki



materiatow do ich zatwierdzania przez Zamawiajagcego. Wykonawca zobowigzany jest do
dokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg

wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postepu robot.

2.3. MATERIALY NIEZGODNE Z WYMAGANIAMI

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie niedopuszczone, niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem

zaptaty.

2.4, KOMPLETNSC MATERIAtOW, ROZWIAZAN | URZADZEN

Wykonawca zobowigzany jest do:

Dostawy, zainstalowania, uruchomienia, festowania i oddania do eksploatacji kompletu
urzadzen i instalacji. Przez ,zakres robdt wykonawcy” nalezy rozumie¢ wszystkie elementy
przedstawione na rysunkach projektu budowlano-wykonawczego, w opisie technicznym i
wykazie podstawowych urzadzen bedacych integralng czescig projektu budowlano-
wykonawczego.

Uwzglednienia kompletu urzadzen, materiatow instalacyjnych, materiatow dodatkowych
wymaganych do zbudowania kompletnego systemu zgodnego z wymaganiami Inwestora oraz
przedstawiania ich do akceptacji.

Prowadzenia wszystkich robot w taki sposdb, aby instalacje zostaty wykonane jako kompletne
systemy, ze wszystkimi detalami i przekazane inwestorowi w petnej gotowosSci do pracy i w
stanie zadowalajacym inwestora.

Uwzgledniania wszystkich dodatkowych zmian tras instalacyjnych i zwigzanych z tym
dodatkowych materiatow wymaganych do wykonania skoordynowanej instalacji ze wszystkimi

pozostatymi branzami.

2.5. PRZECHOWYWANIE | SKtADOWANIE MATERIAtOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakoSC i wtasciwoSc do robot i byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie fterenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza

terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.



3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi byt
zgodny z ofertag Wykonawcy, musi odpowiadat pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajacego. Liczba i wydajnosSt sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontfraktu i wskazaniach
Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowga. Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonywania robot ma byt utrzymywany w dobrym stanie technicznym i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Wariantfowe uzycie sprzetu jest mozliwe, gdy przewiduje ftaki przypadek
dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek
sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow umowy,

zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

L. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakoS¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materia/odw.
Dobdr $rodkdow ftransportowych Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcego. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewniat prowadzenie robot zgodnie zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy bedq spetniac wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na wtasny koszt usuwal wszelkie

zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za

jakost zastosowanych materia/dw i wykonywanych robét, za ich zgodno$t z dokumentacja



projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami
Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi

okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajacego.

5.1.1 Przekazanie placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik

budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentacji kontrakftowe,j.

5.1.2 Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego, co najmniej dwa komplety dokumentacji budowlanej -

projekty wykonawcze. Dokumentacja ta zawierac bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne
z rozporzadzeniem podanym w pkf. 1.3. Dokumentacje powykonawcza Wykonawca sporzadzi na

wtasny koszt chyba, ze umowa bedzie stanowit inaczej.

5.1.3 ZgodnoS¢ robot z dokumentacjg techniczna.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane

Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowic bed3 czeS¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione
chotby w jednym z nich bedg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby byty w catej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosSci opis wymiarow jest wazniejszy od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty musza
byt zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny byt uwazane za wielkosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu. Cechy materiatow,
obiektow i budowli powinny byt jednorodne i wykazywac bliskq zgodno$t z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekraczat dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej lub
specyfikacji technicznej, to nalezy przyjac folerancje akceptowane zwyczajowo dla danego
rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie s3 zgodne z dokumentacja

projektowg lub specyfikacjg techniczng i wptyng na zadowalajacg jakos¢ budowli lub obiektu,



to takie materiaty i roboty nie zostang zaakcepfowane przez Zamawiajacego. W takiej syfuacji

elementy robot powinny byt niezwtocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

5.1.4 Zabezpieczenie materiatow i sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczyt uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty

zgodnie z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji
zaplecza i robot. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na

podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

5.1.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca robot instalacyjnych ma obowigzek znaC i stosowal w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. Powinny zostac podjete
odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

1. zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz
innymi szkodliwymi substancjami,

2. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami, przekroczeniem norm
hatasu,

3. mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami
ochrony Srodowiska obcigzajg Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga
byt zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zostac zlokalizowana na
terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez
lokalne stuzby ochrony Srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej technologii robot

niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

5.1.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel Wykonawcy.

5.1.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do

uzycia. Nie dopuszcza sie materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu

wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty



odpadowe uzyte do robot musza miet aprobate techniczna wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie stwierdzajacy brak szkodliwego oddziatywania materiatu na
Srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkow
szczegdtowych kontfraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska,

to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

5.1.8 Ochrona wtasnosSci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia

podziemne, oraz uzyska od wtascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest przewidziet rezerwe czasowg w harmonogramie robot na
wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i powiadomic
Zamawiajacego oraz wtasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia robot. Wykonawca bedzie
odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez

Zamawiajacego.

5.1.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Powotany przez Generalnego Wykonawce kierownik Budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem

Ministra infrastruktury z dn. 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy planu
bezpieczenstwa j ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczefstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23.00.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczehstwa i ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczeciem Budowy,
“plan bioz". Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegat wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan

okreslonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowej.



5.1.10 Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia

uzywane do robot od daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno byt prowadzone w taki sposdb, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byty w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ufrzymanie, fo na polecenie Zamawiajacego
powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego

polecenia.

5.1.11 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest znat wszystkie przepisy wydane przez wtadze cenfralne i

miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagafn odnos$nie ich

wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposéb ciggty bedzie informowat Zamawiajacego.

5.1.12 RownowaznoSc norm i przepisow prawnych.
Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetniac majg

materiaty, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga byt rowniez stosowane inne
odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania,

pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

5.2. WSPOLPRACA ZAMAWIAJACEGO | WYKONAWCY

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot,
oceng jakosSci materiatow i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji fechnicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypetniania warunkow kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rdéwniez do kontroli
wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow dostarczonych na budowe lub na nigj
produkowanych, wtaczajac przygotowanie produkcje materiatow. Zamawiajagcy powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktdre nie spetniajg

wymagan jakos$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej.



Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doSwiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Zamawiajacego powinny byc wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.3. ZESTAWIENIE RODZAJU ROBOT

Uktadanie kabli $wiattowodowych
Montaz elementow systemow
Zasilanie systemow
Programowanie systemow
Testowanie systemow

Dokumentacja powykonawcza

5.4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA INSTALACII

Nalezy przeprowadzit nastepujace roboty podstawowe:

- trasowanie;

- montaz konstrukcji wsporczych, kanatow i listew instalacyjnych,
- uktadanie przewoddéw w kanatach, listwach, wneftrzach stupow,
- przejscia przez Sciany i stropy,

- montaz sprzefu i osprzetu,

- taczenie przewodow,

- podejscie do odbiornikow,

- przytaczenie odbiornikow,

- przytaczenie aparatury,

- badania pomontazowe.

5.5. UKLADANIE KABLI | PRZEWODOW

Przewody uktadat z zachowaniem sity wciggania i promieni gigcia zgodnie ze specyfikacja
producenta. W przypadku uktadania przewodow w korytkach kablowych nalezy wyrownywac
przewody tak, aby w korytku nie byto wybrzuszen narazajacych izolacje przewoddw na

uszkodzenie lub uniemozliwiajgce domkniecie pokryw. Przy odmierzaniu przewodow nalezy



przewidziet rezerwe umozliwiajacg pozostawienie przy urzadzeniach koncow przewodow o
dtugosci niezbednej do wykonania potaczen.
PrzejScia przewodow przez $ciany nalezy uszczelnic w klasie odpornosci ogniowej dla danej

przegrody budowlane;.

5.6. MONTAZ ELEMENTOW SYSTEMU
Wszystkie urzadzenia nalezy montowal zgodnie z zaleceniami producentow okreslonymi w DTR

urzadzen.

5.7. POMIARY | BADANIA
Wszystkie badania i pomiary muszg byc prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W

przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowat
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki producentow urzadzen)
zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca
powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, ferminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.
Wykonawca musi przekazywal Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej,
nie poézniej jednak niz terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda
przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych wzordw przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi uzyskatc
akceptacje Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiadat wazne Swiadectwa legalizacyjne lub Swiadectwa wzorcowania.

Po zakohczeniu pomiarow i badan nalezy wykonat sprawozdanie i dotaczyc do dokumentow

odbiorowych.

5.8. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA
Po wykonaniu instalacji nalezy wykonat dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami

w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotaczyc atesty
zastosowanych urzadzen i protokoty pomiardw.
Dla os6b obstugujacych systemy nalezy przygotowac instrukcje obstugi systemow

dostosowane do rozwigzan i sposobow realizacji funkcji zastosowanych w obiekcie.



6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. PROGRAM ZAPEWNIANIA JAKOSCI ROBOT
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego

programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robotf,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa specyfikacjg fechniczna oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jakoSci powinien zawierac:

e organizacje wykonywania robof,

e termin i sposob prowadzenia robot,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot - zasady BHP, wykaz
zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz osob odpowiedzialnych za jakoSc i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementdw roboft,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, a
takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajacemu,

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakoSt robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontfrole oraz jakost
materiatow. Zapewni on odpowiedni system kontroli wtgczajac personel, sprzet.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajagcy moze zazadat od Wykonawcy
przeprowadzenia badah w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji technicznej i specyfikacji robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam

okreslone, Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic wykonanie



zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje lub Swiadectwo wzorcowania,
zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedure
badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatow ponosi

Wykonawca.

6.3. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Zamawiajacy moze dopuscit do uzycia tylko te materiaty, ktore spetniajg wymagania Ustawy z

dnia 10.04.2004 r. w wyrobach budowlanych, a w szczegélnosci te, ktore posiadajg w zakresie
wymagan podstawowych:

e certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze
zapewniono zgodno$c z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych
norm zharmonizowanych lub europejskich aprobat technicznych badz krajowa
specyfikacjg techniczng uznana przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami
podstawowymi,

e deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, umieszczonych w okreslonym przez
Komisje Europejska wykazie.

e W przypadku stosowania wyrobow budowlanych, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy wyrobu albo wyrobu budowlanego, ktorych wtasnosci uzytkowe, odnoszace sie
do wymagan podstawowych, roznig sig istotnie od wtasciwosci okreslonych w Polskiej
Normie wyrobu, objetego mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm
zharmonizowanych lub wytycznych do europejskich aprobat technicznych lub wyrobu
objetego wykazem ministra wtasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca powinien

przedstawic ich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0GOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja

projektowg i specyfikacjg techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.
Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoScig i w czasie okreSlonym w

umowie.



1.2. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi uzyskac
akceptacje Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie

posiadat wazne Swiadectwa legalizacyjne lub Swiadectwa wzorcowania.

7.3. JEDNOSTKI OBMIARU
Jednostkami obmiaru sa:

e m (metr)
e szt (sztuka)

e kpl (komplet)

8. 0DBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT
W zaleznoSci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym

etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

e odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbior czeSciowy,

e odbior ostateczny,

e odbior pogwarancyjny.
8.2. ODBIOR ZANIKAJACYCH ROBOT
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego
postepu robdt. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego. Gotowo$t danej czesci robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Zamawiajacego. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Zamawiajacego. JakoSc i iloSC robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru
Budowlanego na podstawie dokumentow zawierajagcych komplet wynikow badah w oparciu o

przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa i uprzednimi ustaleniami.



8.3. 0DBIOR CZESCIOWY ROBOT

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot

dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego.

8.4, ODBIOR KONCOWY ROBOT
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich

ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakofnczenie robot oraz gotowost do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy. Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego z udziatem Inspektora Nadzoru Budowlanego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny Budowlanego na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badah w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa i uprzednimi ustaleniami.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze
jakoSt wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczng z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potfracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokdt odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

e Dokumentacje powykonawczg,

e C(ertyfikaty, atesty, dopuszczenia do stosowania i karty katalogowe zastosowanych

urzadzen,
e DTR, Instrukcje obstugi oraz skrocong instrukcje obstugi zastosowanego rozwigzania

e Wyniki pomiarow, badan i testow.



W przypadku gdy wg komisji robofy pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCY JNY
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych po odbiorze kofcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.6. PODSTAWA P+ATNOSC|

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniat wszystkie
czynnoSci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla fej roboty w
dokumentacji projektowej i specyfikacji fechnicznej.
Ptatnosc nalezy przyjmowac zgodnie z harmonogramem, obmiarem i ceng robot okreslong w
Kosztorysie Oferfowym.
Cena wykonanych robét obejmuje wszystkie prace okreSlone w przedmiarze, jak rowniez
uwzglednia:
e roboty inwentaryzacyjne, pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,
e zakup kompletu materiatow i urzadzen wraz z transportem do miejsca wbudowania,
e przygotowanie podtoza, uchwytow, itp.
e wykonanie robdot montazowych,
e sprawdzenie stanu izolacji i ciggtosci przewodow
e wykonanie pomiarow i wszystkich koniecznych badan potwierdzonych protokotami
zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami,
e proby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe, sprawdzenie funkcjonalnosci uktadow,
e programowanie systemow
e przeszkolenie obstugi

e doprowadzenie terenu robdt do stanu sprzed rozpoczecia robdt, prace porzadkowe.



